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AB: Was ist die Steuerung und Regelung?

Steuerung und Regelung sind zwei wichtige Prinzipien in der Technik, die in Maschinen,
Robotern und vielen anderen Systemen verwendet werden. Sie helfen, Prozesse zu
Uberwachen und zu beeinflussen.

£ Steuerung — Ohne Riickmeldung, bei einer Steuerung wird ein Signal an eine Maschine oder
ein Gerat gesendet, um eine bestimmte Aktion auszufiihren. Es gibt aber keine Riickmeldung
dariiber, ob die Aktion erfolgreich war.

S Beispiel:

e Wenn du einen Ventilator einschaltest, lauft er los. Du weil3t nicht genau, wie schnell
er lauft, aber er dreht sich

Steuerung in einem Roboter:
e X Sensoren liefern Informationen (z. B. Gber die Umgebung)

. / Aktoren fiihren eine Aktion aus (z. B. Motor bewegt einen Arm), ohne zu
lberprifen, ob sie erfolgreich war

Regelung — Mit Rickmeldung, bei der Regelung Uberpriift das System standig, ob die
gewlinschte Aktion korrekt ausgefiihrt wird, und passt sich gegebenenfalls an.

x Beispiel:

¢ Eine Klimaanlage misst kontinuierlich die Raumtemperatur und passt sich an, um die
gewlinschte Temperatur zu halten

Regelung in einem Roboter:
. ﬁ? Sensoren messen den aktuellen Zustand (z. B. Temperatur, Position eines Arms)

. Aktoren reagieren und passen sich an, wenn Sensoren signalisieren, dass das Ziel
noch nicht erreicht wurde

@ Zusammenhang mit Sensoren und Aktoren

e [0 Sensoren messen, ob der gewiinschte Zustand erreicht wurde (z. B. Temperatur,
Geschwindigkeit, Position)

o @3 Aktoren setzen Befehle in physische Aktionen um (z. B. das Bewegen eines
Motors). Bei der Regelung passen sie sich an, wenn Sensoren melden, dass noch
Anderungen nétig sind
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Beispiel:

Ein automatischer Staubsaugroboter hier arbeiten Steuerung, ’

Regelung, Sensoren und Aktoren zusammen: ‘\4

Steuerung (Gehirn):

&

e Der Roboter bekommt den Befehl, sich zu bewegen und zu saugen T

e Die Steuerung plant die Bewegung und gibt Befehle: ,Fahre geradeaus” oder ,,Drehe
nach links“

Sensoren (Augen und Ohren):

5
o Q Ein Bewegungssensor erkennt Hindernisse @ é\f‘x O

. 5( Ein Schmutzsensor misst, ob der Boden noch dreckig ist L @

Aktoren (Muskeln):

. 37 Rader und Motoren bewegen den Staubsauger

. Blirsten und Saugmotor reinigen den Boden

Regelung (Uberwachung & Anpassung):

o © Der Bewegungssensor erkennt ein Hindernis | + 4) ?

— Der Roboter weicht aus

. Der Schmutzsensor meldet, dass ein Bereich noch schmutzig ist

-> Der Roboter saugt langer an dieser Stelle

’ Merke:

Steuerung = Feste Programmierung, kein Feedback. Das System ,weil“ nicht, was nach
der Aktion passiert.

Regelung = Anpassung durch Riickmeldung. Das System reagiert auf Veranderungen und
korrigiert sich selbst.
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